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DESCRIQAO DE FUNC/ONAMENTO 


INTRODUQAO 

O El 000 e um aparelho High-End, que procura reunir o maximo 
de potencia e tecnologia no menorespago possfvel, para lornar 
isto possfvel foi necessario utilizar muita criatividade na 
elaboragao dos circuitos. Para estes circuitos foi despendido 
um maiorespago na descrigao, portanto recomendamos a todo 
tecnico que for realizar a manutengao, leia com atengao toda 
esta descrigao. 

ALIMENTAQAO 

Para a alimentagao do E-1000, sao necessarios dots 
transformadores, TF401 (usado no modo Stand By) e TF402 
(Fonte Principal). 


CIRCUITO RETIFICADOR E REGULADOR 

A retificagao e feita por duas pontes retificadoras (PR501, 
PR502 (KBV803)) ligadas em paralelo. Apos a retificagao, 
o circuito fornecera uma alimentagao +38 V e -38Vja filtrada 
pelos capacitores CE502 e CE505 (4700uF/50V). 

Para reduzira tensao de +38V ao nivel de 12,5V, e utilizado 
um regulador chaveado IC507. A grande vantagem de 
utilizar este tipo de regulador e a possibilidade de 
trabalharmos sem uma grande dissipagao de potencia na 
forma de calor. 

O princfpio de funcionamento neste tipo de circuito e o seguinte: 



P3= 



TF402 


Logo na entrada de forga, encontramos um PTC (PTC401) 
destinado a protegao do transformador. No caso de conectar 
o aparelho em uma tensao superior a que esta indicada na 
chave de voltagem, a resistencia do PTC ira aumentar, nao 
permitindo que o aparelho seja ligado. 

O TF401, aldm de fazer a alimentagao de Stand By no 
microcontrolador, tambem sera responsiveI pela geragao da 
tensao DC de ±39V que ira alimentar o display e uma tensao 
AC que ira alimentar o filamento do mesmo. 

Na fonte principal encontramos um Triac TR401 que ira ligar 
ou desligar o TF402. No terminal gate do TR401, temos um 
Diac Fotoacoplador IC413, fazendo com que o lado do Diac 
conduza somente quando possuir um sinal de Power-On no 
pino 1 (fig. 1). 

Este circuito tambem sera responsavel por ligar ou desligar o 
aparelho atraves do circuito de protegao. 

OBS.: Ao se conectar o aparelho pela 1° vez na rede eletrica, 
o microcontrolador demora 5 segundos para poder acionar o 
Power-On. 


Entre a entrada do regulador (pino 1) e a saida (pino 7), 
encontramos um transistor chaveador; a base deste transistor 
6 controlada por um oscilador com a frequencia controlada 
pela malha RC formada por R537 e CP507 que estao 
conectados ao pino 5 do regulador (fig. 2). 



Fig. 2 
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Para realizar a regulagem, e necessario retirar da saida uma 
tensao de referenda; esta referenda e retirada atraves da 
malha composta pelos resistores R535 e R534; o terminal 2 
esta conedado entre os dois resistores; neste ponto a malha 
esta polarizada para garantir 5,1V no pino 2; qualquer 
alteragao que acontega na saida tambem ira alterar a tensao 
neste ponto. 

O pino 2 esta conedado internamente a entrada negativa de 
urn circuito amplificador de erro, fazendo com que qualquer 
alteragao na tensao de saida seja logo detectada e 
amplificada; a saida do amplificador de erro esta conedada a 
entrada positiva de urn comparador; na entrada negativa 
temos urn circuito gerador de dente de serra formado pelo 
resistor R537 e pelo capacitor CP507. 

A frequencia do dente de serra ira controlar a frequencia de 
chaveamento do transistor, enquanto que o nivel DC gerado 
no circuito amplificador de erro ira controlar a largura do pulso 
que ira chavear o transistor interno do IC507 (fig. 3). O diodo 
D505 ira polarizar as bobinas L501 e L502 durante o periodo 
em que o transistor nao estiver conduzindo. O capacitor CE513 
garantira a filtragem da tensao chaveada. 



Sinais no comparador interno 
tig. 3 


Os transistores T501 e T507 garantirao a regulagem das 
tensdes + 12ve +7v e os transistores T508 e T506 garantirao a 
regulagem das tensdes -12V e -7V. 

COMUNICAQAO 

O circuito Integrado IC701 (UPD 780204) e o componente 
responsavel por todo controle e gerenciamento do aparelho 
e/e se comunica com todos os outros microcontroladores 
atraves dos pinos mostrado no Diagrama de Comunicagao 
(pag. 45). Ele tambem e o responsavel de receber (via teclado 
ou remoto) e enviar (via display) informagao para o usuario, 
alem disto o IC701 e o responsavel pelo acionamento dos 
circuitos de protegao, desligando ou reduzindo o volume. 

O pino 39 OVL (Over Load) esta em LOW quando o aparelho 
esta em estado de funcionamento normal. Quando acontecer 
qualquer anormalidade este pino recebe pulsos, fazendo com 
que o volume seja reduzido (pino 23 DATA), ou muda de 
estado desligando o aparelho atraves do pino 41 PWR-ON 
(Power-On). Abaixo mostramos os possiveis estados do Pino 
39 do IC701. 



Aparelho em estado normal de funcionamento. 


Circuito de protefao acionado. 


O circuito abaixa o volume ate os pulsos sumirem. 
Fig. 4 


CIRCUITOS DE PROTEQAO 


Para seguranga do aparelho e do usuario, o E-1000 possui 
tres circuitos de protegao; 

ATENQAO: VER/FIOUE ESTES CIRCUITOS ANTES DE 
FAZER UMA MANUTENQAO NA ETAPA DE SAIDA. 


CIRCUITO DETECTOR DE TEMPERATURA 



No estado normal, o sensor NTC401 tern uma alta resistencla, 
fazendo com que a tensao na base do T513 mantenha-o em 
estado de code. 

O circuito formado por T511, R640, R672, R641, R631, 
funciona como urn detector de corrente. Quando o consumo 
na saida aumenta, a queda de tensao em R641 e R631 
aumenta. Como a corrente de consumo da saida e 
diretamente proporcional ao nivel de sinal da saida, em cima 
de R631 e R641 teremos uma tensao variavel. 

A malha formada por R640, R672 polariza o transistor T511 o 
suficiente para detectar qualquer variagao de tensao, gerando 
no seu coletoralguns pulsos. Estes pulsos serao amplificados 
pelo transistor T520. 
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Quando a temperatura aumenta, a resistencia do NTC401 
diminui, fazendo com que o transistor T513 entre em estado 
de condugao, permitindo com que os pulsos amplificados por 
T520 “passem" peto T513e cheguem no pino 39 do IC701. 


Ao receber pulsos atraves do pino 39, o IC701 reduz 
automaticamente o volume ate a temperatura no transformador 
voltar ao normal (fig. 5). 



No entanto, se a temperatura ultrapassar os 130°C, a 
resistencia do NTC401 reduzira o suficiente para polarizar a 
base do transistor T504, fazendo com que e/e conduza. Este 
transistor conduzindo, faz com que o transistor T521 tambem 
entre em condugao (os dois transistores funcionam como se 
fossem urn SCR). Polarizando o diodo D523 que enviara 
uma tensao que acionara o circuito de OVER-LOAD pino 39 - 
IC701, fazendo com que a tensao de Power On va para 0, 
desligando o aparelho (fig. 6). 

CIRCUITO DETECTOR DC 

Se acontecer algum problema com algumas das saidas, 
fazendo com que um nivel DC seja injetado, o circuito acima 
ira detecta-lo atraves da condugao do diodo D508 no caso de 
ser positivo ou no D509 no caso de ser negativo, em ambos os 
casos 6 transistor T509 conduzlra polarizando o transistor T510 
que enviara uma informagao para o pino 39 do IC701, ativando 
o circuito de protegao, (Fig. 7). 



CIRCUITO AUTO-PROTECT 

O circuito de Auto-Protect e constituido por um circuito 
monitor IC510 (NJM324D) que comparara o sinal de 
entrada do amplificador principal com o sinal de saida 
que por sua vez qualquer diferenga detectada entre 
os sinais ira ser amplificada, os diodos colocados logo 
apos a saida do amplificador garantem a passagem 
somente do sinal positivo que ira polarizar o emissor 
do transistor T522 (BC548), parte do sinal do circuito 
de Clip-Detection e aplicado a base do transistor que 
dependendo da situagao permitira ou nao a passagem 
do sinal detectado ativando o circuito de OVER-LOAD 
(fig. 8). 



circa act* 


Fig. 8 


CIRCUITO ANTI-CLIP 

Este circuito faz com que, quando a saida do aparelho estiver 
operando em um estado de saturagao, envie um pulso para o 
pino 38 do IC701 (Anti-Clip) que ira reduzir o volume ate um 
nivel no qual o aparelho nao apresente mais distorgao; a fungao 
anti-clip pode ser desativada, ficando a criterio do consumidor 
(fig- 9). 
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RADIO 

Na segao do radio temos um sintonizador que se encarrega de 
processar todo sinal de RF e FI entregando em sua saidas os 
sinais L e Rja separados e prontos para serem amplificados. 

Para controlara etapa de sintonia utiliza-se o IC216 (LC72131) 
que at raves de um circuito de PLL gera a tensao de sintonia VT 
(pino 20) que sera utilizada para sintonizaras devidas emissoras. 

DECK 

O El000 possui um mecanismo Double auto-reverse, full auto¬ 
stop eletronico, no entanto a gravagao so pode ser realizada 
at raves do mecanismo B, neste aparelho e possivel utilizar fitas 
CROMO, METAL, e NORMAL a detecgao do tipo de fita e 
automatica (atraves das chaves CR2 e Metal) as fungoes 
mecanicas sao controladas atraves do IC701 (UPD 780204). 

A parte de processamento do sinal Play/Rec. equalizagao 
acionamento do Dolby e toda executada pelo IC301 (CXA1897). 

O oscilador composto pelos transistores T302 e T305 e o 
responsavel pela geragao da frequencia de apagamento, a 
amplitude do sinal do oscilador e controlada atraves dos 
transistores T303 e T304. Este aparelho possui ajuste de 
velocidade RV311 e RV310 nivel de Play-Back RV304, RV303 
para o canal L e RV301 e RV302para o canal R e para o controle 
do nivel de gravagao temos os trimpots RV305 e RV306. 

DESCRIQAO DE FUNCIONAMENTO DO CD 

INICIALIZAQAO 

O componente responsavel pela inicializagao do CD e o IC202 
(OM5238). O pino 4, juntamente com o capacitor CE207 sao os 
responsaveis pelo RESET do aparelho. Este micro se comunica 
em l 2 C com o micro principal IC701 atraves dos pinos 2SCL 
(CLOCK) e 3SDA (DATA), assim que o aparelho e ligado, o IC202 
e alimentado e permanece ate que o aparelho seja desligado ou 
entre por algum motivo em Stand-By. Este recurso permite que 
se possa abrir e fechara gaveta ou trocar o CD de uma gaveta, 
mesmo quando o aparelho se encontra em outra fungao. 

OIC202 tambem e responsavel pela identificagao, do estado do 
mecanismo e do acionamento dos motores de Loading (pinos 5 
e 7) e Up/Down (12 e 13). 

LIGANDO O CDP 

Ao se acionar a fungao CD, o IC202 recede esta instrugao via 
SDA (pino 3) e muda o estado do pino 37 (PO 0) para nivel alto; 
isto polariza o transistor T201 (BC548) que ficara saturado, este 
procedimento fara com que T202 (2SB1015) e T203 (2SA1020) 
conduzam , alimentando todo o circuito de servo controle do 
CD. 

O IC202 se comunica com o DSP IC213 (SAA7345) e o 
controlador do servo IC212 (TDA1301T) atraves dos pinos 
mostrados na fig. 10. 
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Fig. 10 


Os pinos do RAB e SILD selecionam seus respectivos 
processadores, CL e por onde transits e informagao de CLOCK 
do circuito, pelo fato dos processadores serem assincronos 
(cada micro possui um clock individual) este sinal e enviado 
pelo micro IC202. As informagoes de dados transitam pelos 
pinos de (DATA) e neste modelo e bidirecional, mas sempre 
precedida de uma informagao do IC202. 

LDON 

Apos o carregamento do disco atraves do Motor Loading 
(carregamento) e do seu reconhecimento atraves do sensor 
PS1, o MICRO recebera as informagoes e enviara via DATA 
(pino 44) o comando para o SERVO PROCESSOR 
(TDA1301T) liberara alimentagao para o diodo laser (pino 2) 
atraves da fonte de alimentagao integrada no Data Amplifier 
Supply (TDA1302T) pelo seu pino 16. 

CONTROLE A UTOMA TfCO DE POTENCIA (APC) 

Este circuito tern por finalidade adequar a PICK-UP, ou seja, a 
UNIDADE DE LEITURA OPTICA as caracteristicas do circuito 
ao qual esta interligada. Funciona da seguinte forma: esta 
alimentado atraves do TDA1302 (DATA AMPLIFIER SUPPLY) 
pelo seu pino 16 (LO), que fornecera a corrente necessaria 
para a excitagao do diodo LASER. O DIODO MONITOR 
detectara a quantidade de luz emitida pelo laser e controlara 
a corrente de polarizagao dos transistores que funcionarao 
como drive do diodo. O trimpot (4K7) e utilizado para ajustar 
esta corrente de polarizagao e consequentemente a corrente 
que circulars pelo diodo laser alterando a sua potencia de 
emissao. ESTE TRIMPOT NAO DEVE SER ALTER ADO POIS 
PODERA ACARRETAR UM ESTRAGO NA UNIDADE 
OPTICA DEVI DO A O EXCESSO DE CORRENTE. Se caso a 
potencia seja menor que o especificado isso indica que a 
unidade esta no final de 'sua vida util e devera ser trocada. 
Quando a unidade optica esta com a sua vida util no final 
ocorre um aumento da sua corrente de consumo, verifique-a 
antes de proceder a troca da unidade optica. 

O capacitor tern por fungao eliminar uma sobrecarga de 
potencia do diodo LASER no instante inicial de funcionamento 
do circuito atraves do resistor de 220K ate que e/e possa se 
corrigir automaticamente. 
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FOCUS SEARCH/CLV 

Apos completado os procedimentos de carregamento do 
disco e alimentagao do circuito de ARC, um proximo passo 
e a procura de foco no disco para leitura. O circuito vai 
determinar o ponto de melhor foco e iniciar o procedimento 
para a leitura do CD. 

Com o circuito de LD ON ativado, o micro atraves do pino 
44, enviara um sinal de "Procura de Foco" para o 1C 
(TDA1301T); o feixe de luz emitido pelo diodo laser incidira 
no disco e retornara para a detecgao atraves dos diodos 
D2, D3 e D4 (Detectores) da unidade de leitura optica. 
Esse sinal sera amplificado atraves do TDA 1302T (POWER 
AMPLIFIER SUPPLY) e enviado a entrada dos conversores 
analogico/digital do SERVO PROCESSOR (TDA1301T) 
pelos pinos 5, 6, 7 e 9. o qual fara o processamento do 
sinal e criara uma forma de onda do tipo PWM (pino 23) 
que controlara a bobina de FOCO atraves do IC102 
(TDA7073), corrigindo a lente do sistema dptico. 

O processador SAA7345 enviara pelos seus pinos 22 e 23 
pulsos do tipo PWM (PULSE WIDTH MODULATION) que 
serao integrados atraves dos circuitos RC, compostos 
pelos resistores R213 e R212 e os capacitores CC234 e 
CC262 respectivamente, que controlarao o drive 
(TDA7073) que por sua vez determinara a velocidade do 
disco. 

TRACKING 

No sistema de corregao de TRACKING, o feixe de luz e 
dividido em 3 (FEIXE TRIPLO) utilizando o feixe 
PRINCIPAL para a leitura dos dados e corregao de FOCO 
e os dois feixes SECUNDARIOS para o alinhamento de 
TRACKING. Os feixes serao incididos no disco no sentido 
de alinhar a faixa necessaria para leitura, o sinal refletido 
entao sera detectado pelos sensores E, F representados 
pelos diodos D1 e D5 (Detectores) da unidade optica e 
enviados ao IC101 (TDA 1302T) que procedera da mesma 
maneira que no caminho do sinal de corregao de foco, 
amplificando e enviando os sinais para o servo processor 
(TDA 1301T) que converteri e criara a forma de onda PWM 
que fara a corregao de TRACKING necessaria pelo pino 
22 do IC212 e atraves do circuito de drive do TDA7073, 
movimentando a bobina de TRACKING. 

HF SIGNAL 

Todo o sistema de SERVO CONTROLE e baseado 
praticamente nos CIs TDA1301T (IC101) e TDA1302T 
(IC408). No E-1000, o sinal de HF e processado fora do 
circuito de SERVO. O IC101 (TDA1302T) soma os sinais 
detectados pelos diodos da unidade de leitura optica de 
modo a poder faze-los trafegar por uma unica via de dados 
contendo todas as informagoes necessarias para a leitura 
dos sinais de audio e das informagoes de controle. A 
esse sinal, chamamos HF e deve estar presente no modo 
Play ou Play / Pause no pino 9 do IC1000 (TDA1302T) e 
seguir ate o pino 8 - IC213 (SAA7345). 


Esse sinal contem as informagoes de sincronismo 
(processadas), audio, controle TOC, etc., que serao separadas 
e trabalhadas individualmente para que cada uma realize a 
sua fungao especificada. 

Na primeira etapa do processador DSP SAA7345, temos um 
digital PLL (PHASE LOCKED LOOP) do qual dai ja saira uma 
informagao de controle para a velocidade do motor do disco 
(CLV). Alem do controle do motor, o processador faz a 
demodulagao do sistema EFM separando as informagoes que 
serao armazenadas para a confecgao do sinal que ira informar 
o display (canal O). >4s informagoes que serao descruzadas e 
as informagoes de audio passarao por um circuito de 
CORREQAO DE ERROS e INTERPOLAQAO, este por sua 
vez, e acionado automaticamente caso haja um Overflow 
durante o modo Play, antes de ser processado e convertido 
em sinal de Data para a conversao D/A. Neste circuito 
tambem ocorre a deenfase do sinal diminuindo o defeito de 
perda do sinal digital realizado por filtros integrados e que 
atuam automaticamente no Cl (SAA7345) antes da conversao 
para a saida serial de audio (pino 19). O processador 
(SAA7345) tambem envia um sinal de kill que atuara no 
circuito de mute de audio, quando necessario. 

Os sinais sao processados e enviados pela via de DATA. Para 
a leitura dos sinais e necessario que o sinal RAB (pino 32) 
esteja em nivel logico ALTO para habilitar o processador e o 
CLK (pino 31) passar do estado BAIXO para ALTO. 

Na interface DAC, o sinal e enviado via DATA (pino 19) 
juntamente com mais duas informagoes, uma da palavra de 
clock (WCLK) que fara o chaveamento dos canais L e R e a 
outra o clock serial do circuito; o formato e do tipo MSB e LSB 
(Bit mais significativo) adotado pela Sony e Philips. 

Esta informagao e entao enviada para o circuito DSP Principal 
IC207 (LC83025E) que ira processa-lo, enviando-o para as 
etapas posteriores de tratamento e amplificagao do audio. 

PROCESSAMENTO DO AUDIO 

As informagoes de audio do TUNER, TAPE e AUXILIAR sao 
encaminhadas para a chave seletora eletronica o IC215, que 
envia o sinal selecionado para o IC214 para ser amplificado. 

Apos amplificado, o sinal e enviado para o IC210 que junto 
com o DSP IC207 forma um amplificador Sigma Delta, 
necessario para a digitalizagao do sinal de audio. O micro 
IC207 (LC8302E) ira digitalizar o sinal e sera o responsiveI 
pela “manipulagao" deste, tomando possivel fungdes como Pich 
e Voice Masck, com a mixagem do sinal do microfone. 

O sinal que vem do microfone e amplificado pelo IC211 
(NJM4558) que tambem e um amplificador Sigma Delta e envia 
a resultante para o IC207 (LC83025E) para poder ser 
processado em con junto com o sinal vindo do IC215 
(TC4052BP). 

O sinal que vem do CD atraves dos pinos 19 (DATA) e 20 
(WCLK) entram no pino 7 e 9 do IC207, para ainda na forma 
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digital ser “manipulado"pelo processador de audio. O sinalja 
processado mas ainda na forma digital e enviado para o pino 3 
do IC201 (TDA 1311A)e micro tambem envia urn sinal de Clock 
pino 4 (BCKO) e separagao dos canais pino 5 (LRCKO). O 
IC201 (TDA 1311 A) converte a informagao digital em informagao 
analogies que logo em seguida e amplificada pelo IC208 
(RC4558) e enviada para o IC511. 

OIC511 (M62402GP) e o circuito responsavel pela equalizagao 
e controle de volume do aparelho e tambem o responsavel em 
trabalhar e distribuir o sinal em canais FRONTAIS, 
SUBWOOFER, SURROND. 

Os sinais R e L que \/em do conversor D/A entram nos pinos 
43/88 e saem nos pinos 56/75, para os circuitos de pre- 
amplificagao. Apos o sinal passar pelo IC506, os sinais sao 
somados atraves dos resistores R552 e R553 e IC505 
(NJM074D) para geraro sinal de surround, o controle de volume 


e realizado atraves do IC508 (M5222P) e amplificado pelo 
IC504 (LM3876T) sendo enviado logo em seguida para a 
saida. 

Para "retirar" o sinal que vai para o subwoofer e necessario 
utilizar urn filtro do tipo "Butterworth de 3 ordem" composto 
pelos capacitores CP510, CP509, CP508 no canal L e CP506, 
CP504, CP503 no canal R, este filtro tern como objetivo 
atenuar a passagem das frequences mais baixas que acabam 
fluindo atraves dos resistores R552 e R553 que as somam e 
o resultado e amplificado pelo IC505 (NJM074D) e enviado 
para o IC501 (TDA7294) para ser amplificado e enviado para 
a caixa de subwoofer. 

O sinal que acaba atravessando o filtro tambem e amplificado 
pelo IC505, e enviado para ser amplificado pelo IC503 
(LM3886T) canal L e IC502 (LM3886T) canal R, sendo logo 
em seguida enviados para suas respectivas saidas (fig. 11). 



Fig. 11 
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DESCRIQAO DE DESMONTAGEM E-1000 


REMOQAO DA TAMPA SUPERIOR 

• Retire os 3 parafusos laterals A (fig. 1) 

• Retire os 6 parafusos traseiros A (fig.2) 

• Puxe a tampa para tras e depois, puxe-a levemente para 
cima. 

• Retire a tampa. 




Fig. 3 


REMOQAO DO VENTILADOR 

• Pressione as duas travas que prendem o ventilador e retire- 
o (figA). 

• Puxe com cuidado os fios para desprende-ios das travas 
do protetor. 


Fig- ’ 



Fig. 2 


REMOQAO DA TAMPA DO VENTILADOR 

• Desconecte os fios preto e vermelho do conector CN507 
(fig-3). 

• Retire os 2 parafusos B (fig.2) 

• Retire a tampa do dissipador conforme mostra a seta na 
figura 3. 



TRAVAS 

Fig. 4 


REMOQAO DA TAMPA TRASEIRA 

• Retire todos os 12 parafusos indicados na figura 5. 

• Puxe a tampa para tras. 
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Obs: Na montagem tome o cuidado de passar os cabos como 
mostrados na figura 7. 


DESMONTAGEM DO PAINEL FRONTAL 


Para retirar o mecanismo do Tape. 

• Retire os parafusos A (fig. 7) 

• Suspenda a base plastica da PCI do Tape, o suficiente para 
retirar os parafusos B. 

• Retire o mecanismo do Tape. 

Para retirar a PCI do Display. 

• Retire os parafusos C. 

• Retire a PCI 


REMOQAO DAS TECLAS DO PAINEL FRONTAL 

• Retire e substitua a tecta desejada (fig. 9). 

Obs: As teclas do painel frontal sao simplesmente encaixadas. 


REMOQAO DO PAINEL FRONTAL 


• Desconecte os conectores entre as PCI's do painel frontal 
e as PCI’s do chassis principal. 

• Retire os 4 parafusos A (fig. 6). 

• Pressione a trava do chassis principal mostrada na figura 6. 

• Puxe o painel para frente. 


Fig. 8 


Para retirar a PCI de controle. 


• Apos retirar a PCI do Display, retire os parafusos A (fig. 8). 

• Retire a PCI. 


Fig.6 
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REMO QAC DA BLINDAGEM DO TAPE Para retirar a PCI-961 A 



• Retire os 2 parafusos de fixagao da blindagem (fig. 10). • Empurre a PCI no sentido indicado na seta 1 ate a PCI se 

• Retire a blindagem desprender dos conectores CN101/CN103 (fig. 13). 

• Puxe a PCI no sentido indicado na seta 2 ate ela se 
Obs: Ao remontar a blindagem no mecanismo, observe bem o desprender do chassis, 

modo como e passada a fiagao (fig. 10). • Retire a PCI (fig. 14). 



Fig. 13 



• Solte os parafusos B mostrado na figura 12. 

• Desioque a PCI na diregao indicada pela seta mostrada na 
figura 11, ate ela ficarsolta da trava e dos conectores. 



Obs: Ao remontar passe a fiagao conforme indicado na figura 16. 




Fig. 15 
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• Retire os parafusos B (fig. 15) 

• Empurre as 4 travas laterals no sentido mostrado na figura 

17 . 

• Retire a parte superior do chassis. 


TRAVAS 


REMOQAO CHASSIS-FONTE 

• Retire os 4 parafusos indicados na figura 18. 

• Solte o cordao de forga preso nas travas. 

• Retire o chassis-fonte. 

Obs: A figura 19 mostra a PCI de alimentagao com os trafos 
principal e stand by. Sempre ao montar passe a fiagao 
conforme mostrado na figura 18 e 19. 
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Fig. 18 




TRAFO DE FOB?A 



Ao montar o aparelho confirme se a fiagao foi passada 
conforme mostrado na figura 20. Se os cabos nao forem 
passados conforme o modelo, as tampas apresentarao 
dificuldades de encaixe. 



Fig. 20 
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SERVI?OS DE PRIMEIRO MUNDO NO BRASIL 

DESCRIQAO DOS PINOS DOS PRINC/PAIS CIRCUITOSINTEGRADOS 

L4960 (IC507) 

1. Descrigao dos Pinos 2. Diagrama em Blocos 



TDA7073A (IC1002, IC1003, IC205) 
1. Descrigao dos Pinos 



BA3126 (IC305) 

1. Descrigao dos Pinos 


2. Diagrama em Blocos 



2. Diagrama em Blocos 
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SERVIQOS DE PRIMEIRO MUNDO NO BRASIL 
TDA7294 (IC501) 

1. Descrigao dos Pinos 2. Diagrams em Blocos 



HEF4094B (IC703, IC304) 

1. Descrigao dos Pinos 2. Diagrams em B/ocos 




XL24C04 (IC218) 

1. Descrigao dos Pinos 2. Diagrams em Blocos 


ao(T 

-^37- 

™ Li. 

8]vcc 

— 1 so [i 

ai [| 


1 \ wc " c G 

A2 [3 


6]SCL 

*> J 

Vss [7 


5|SDA 

— j AI Q 



aoD 



v» E 


Q 


LO 


| TtW'Q.ndCofr* 


32 x 128 
Memory 
Co-e 
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SERVIQOS DE PRIMEIRO MUNDO NO BRASIL 

MSM514256C/CL 

1. Descrigao dos Pinos 2. Diagrams em Blocos 


DOtH 

o u 

Hvss 

002 [7 


1] DQ4 

we[J 


iH 003 

BJ5[T 


17]CSS 

NC[i 


til or 

A0[? 


«] A8 

ai[T 


ie) A7 



n] A6 

A3d 


m as 

vccQo 

O 

It] A4 


RA5 

CAS 


Timing 

Generator 


•: 


t—\ Column 
1 • ) Address 
IV Butlers 


Timing 
Generator 


-VL 




Write 

Column 


Clock 

Decoders 


Generator 


Internal 


Counter 


Refresh 
Control Ctock 


Sense LY'I 
Amplifiers l A/ l 


\ 

4/ 


Row 

Address 




Butlers M Oe- 


ROW 


I/O 

Selector 


If 


Output 

Butlers 


Input 

'A Butters f 





Word 


Memory 

Draws 

- 

Cels 


On 


Chip 
Vee Gencrater 


74HC74 (IC217) 

1. Descrigao dos Pinos 2. Diagrams em Blocos 


RESET 11 

1* 


iv« 

DATA 11 

2 

131 

1 RESET 2 

CLOCK 1 I 

3 


I DATA 2 

SET 11 

4 


1 CLOCK 2 

on 

5 


1 SET 2 

01 Ij 

6 

9 

102 

GNOt 

7 

a 

IIS 


LM3886 (IC503. IC502, IC504) 
1. Descrigao dos Pinos 




2. Diagrams em B/ocos 

»• 
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SERVIQOS DE PRIMEIRO MUNDO NO BRASIL 

M5222P (IC508) 


1. Descrigao dos Pinos 



NJM074/084 (IC505) 

1. Descrigao dos Pinos 


2. Diagrama em Biocos 


VCC GND 



2. Diagrama em Biocos 



1. A OUTPUT 

2. A-INPUT 

3 . A +1NPUT 

4 V* 

5. Bt INPUT 

6. B-INPUT 

7. B OUTPUT 
8 C OUTPUT 

9. C-INPUT 

10. C f INPUT 

11. V 

12. D+INPUT 

13. D-INPUT 

14. D OUTPUT 



NJM324 (IC510) 

1. Descrigao dos Pinos 2. Diagrama em Biocos 



I. A OUTPUT 

2 . A-INPUT 

3 . A*-INPUT 

4 V 

5 . BtINPUT 
6. B-INPUT 
7 B OUTPUT 
8. C OUTPUT 
9 . C-INPUT 

10. C 4-INPUT 

II . v- 

12. D4-1NPUT 

13. D-INPUT 

14. D OUTPUT 



NJM4558D (IC208, IC210, IC211) 

1. Descrigao dos Pinos 2. Diagrama em Biocos 
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SERVICOS DE PRIMEIRO MUNDO NO BRASIL 


DIAGRAMA EM BLOCOS DOS PRINCIPAL ICs 


TDA1302T (IC1000) 

1. Diagrama em Blocos 


TDA1302T (IC1000) 
2. Fungao dos Pinos 



SIMBOLO 


FUNQAO 

04 

i 

Saida do ampllticador de corrertle 4 

06 

2 

Saida do amplilicador de corrente 6 

03 

3 

Saida do amplilicador de corrente 3 


mm 

Saida do amplilicador de corrente 1 


mm 

Saida do amplificador de corrente 5 

02 

6 

Saida do amplilicador de corrente 2 

LDON 

7 

Pino de controle para chaveamento liga/desliga do laser 

VDDL 

a 

Alimentacao do laser 

RFE 

9 

Saida de tensao equatizador para sinal total dos amplilicador 1 a 4 

RF 

10 

Nao utilizada 

HG 

n 

Pino de controle para chave de qanho 

LS 

12 

Pino de controle para chave de velocidade 

CL 

13 

Capacitor externo 

ADJ 

14 

Entrada de referenda. Normalmente conectada ao terra via resistor 

GND 

15 

Terra 

LO 

16 

Saida de corrente para o diodo laser 

Ml 

17 

Entrada do diodo monitor do laser 

VDD 

18 

Alimentacao positiva 

12 

19 

Entrada do lotodetector 21central) 

15 

20 

Entrada do lotodetector 5 (satdllte) 

11 

21 

Entrada do lotodetector 1 (central1 

13 

22 

Entrada do lotodetector 3 (central) 

16 

23 

Entrada do lotodetector 6 (satetite) 

14 

24 

Entrada do lotodetector 4 (central) 
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SERVI?OS DE PRIMEIRO MUNDO NO BRASIL 


SAA7345 (IC213) 


1. Diagrama em Blocos 



SAA7345 (IC213) Cl decodificador digital CMOS com RAM para Compact Disc 


2. Fungao dos Pinos 


PINO N 1 

SIMBOLO 


1 

CL11 


XX 



n 

VI 


mm 

V2 


mm 




TEST1 


7 

1SLICE 


8 



9 



10 

IREF 


11 

VDDA 


12 



13 



14 



15 

VDD1 

Alimentafao digital 

16 

VSS1 

Alimentafao digital 

17 

CL16 

Saida do sistema do clock (16,9344MHz) 

18 

MISC 

Saida DAC geral (tri-state) 



mg 

FUNQAO 

19 

DATA 

Saida de dados serial (tri-state) 

20 | WCLK 

Saida do clock da palavra (tri-state) 

21 SCLK 

Saida do clock do bit serial (tri-state) 

22 

MOTOI 

Saida do motor 1; versatil (tri-state) 

23 

M0T02 

Saida do motor 2; versatil (tri-state) 

24 

VS 

Pino de salda versatil 

25 

V4 

Pino de saida versatil 

26 

V3 

Pino de salda versatil (dreno aberto) 

27 


Saida idil; programivel (dreno aberto) 

28 

PORE 

Entrada do enable do RESET (ativo em nlvelbaixo) 

EX 

CLA 

Salda do dock do microprocessador4,2336MHz 

O 

DA 

Unha de entrada/salda de dados da interlace 

31 

CL 

Unha de entrada do clock da interlace 

32 

RAB 

Entrada deACK e R/W da interlace 

33 

CFLG 

Salda do Hag de correfao (dreno aberto) 



Sem conexao interna 

43 

VSS2 

Alimentafao digital 

44 

VDD2 

Alimentafao digital 
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SERVICOS DE PRiMEIRO MUNDO NO BRASIL 


LC72131 (IC216) 


1. Diagrams em Blocos 


LC72131 (IC216) 

B01 BC2 B03 B04 

2. Funpao dos Pinos 



PINO mi SIMBOLO 


DESCRipAO 


FUNCAO 


Xlal OSC Conexao do cristal ressonador (4,5 / 7,2MHz) 


Enlrada de dados serial FMIN a seledonado quando DVS esta fixado em 1. 
A gama da trequencia de enlrada 6 de 10 a 160MHz. 

Enlrada do sinal | o sinal 6 passado por um bloco de PRESCALER e dividido por dois, 
alimentando o conlador SLALLOW. 

Embora a gama fixada para o divisor ser de 272a 65.535, o divisorpode 
alcanpar o dobro deste valor, uma vezque usamoso bloco PRESCALER. 


I | XIN 


Enlrada do sinal 


Enlrada de dados serial AMIN a seledonado quando DVS esta fixado em 0. 
Enlrada de dados serial: quando SNS esta fixado em 1: 

- A gama da trequencia de enlrada 6 de 2 a 40MHz. 

I • O sinalalimenta, diretamente, o controladorSLALLOW. 

- A gama do divisor esta lixada entre 272 e 65.535, e seu valor real 
seri o valor eslabelecido 

Entrada de dados serial: quando SNS esta fixado em 0: 

-A gama da frequenda de enlrada 6 de 0.5 a 10MHz. 

- O sinal alimenta, diretamente, o divisor programavel de 12 bits. 

- A gama do divisor esta fixada entre 4 e 4.095, e seu valor real sera o 
valor eslabelecido 


DO 
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SERVIQOS DE PRIMEIRO MUNDO NO BRASIL 


LC72131 (IC216) Continuagao 


PINO N s 


SIMBOLO 


DESCRifAO 


— 


EQUIVALENTS 


CE 


Chip Enable 


Deve eslar tixado em nlvelalto quando os dados estao sendo lidos, 
LC72131 (D1), ou quando os dados estao sendo escrltos (DO) 




CL 


Clock 


Usado para a sincronizafao do dock quando os dados serial estao 
sendo lidospelo 72131 (D1), ou quando os dados serial estao sendo 
escritos (DO) 




Dl 


Entrada de dados 


Entrada de dados serial do LC72131 provenientes do controlador 




DO 


Saida de dados 


Saida de dados serial do LC72131 para o controlador. 

O conteudo da salda de dados 6 determlnado pelos dados serial de 
DFOCO a DOC2 


17 | Vdd 


AiimentafSo 


Alimentafao do LC72131 (de 4,5 a 5,5V). 

Tao logo o equipamento seja ligado, 6 acionado o circuito de RESET. 


21 


Vss 


Terra 


Terra do LC72131 


BO I 
B02 
B03 


Porta de salda 


Pinos de saldas dedicados 

Os estados das saldas sao determlnadosporBOl a B04 dos dados serial 
Dados: 0 = aberto, 1 = balxo 

Estes plnos vio para o estado'aberto’ ap6s o RESET Initial 
Um slnal de base de tempo de 8Hz sal em BO I quando TBC, ra linha de 
dados serial, estri tixado em 1 . 

Note que a tmped&ntia dopino BOl, quando ligado, 6 malor que a 
inped&ncia dos outros pinos (B02 ate B04) 


lOI 


Porta de entrada t 
salda 


18 


19 


12 


Pinos utillzados para entradas e saldas 

O estado das portas de salda ou entrada determinado pelos bits lOI e 
102 dos dados serial 

Dados: 0 = porta de entrada, 1 = porta de salda 
Quando especltlcado para uma porta de entrada: 

- O estado da entrada 6 transmitldopara o controladoratravris dopino DO 

- Estado de entrada: balxo -* dado = 0 

alto -* dado = 1 

Quando especltlcado para uma porta de salda: 

■ O estado da salda 6 transmitldo para o controlador atravis dos bits 
IO 102 dos dados serial Dados: 0 = aberto, 1 = baixo 
Estes plnos ticam em estado de entradas ap6s o RESET 


PD 


Salda para carga 


Salda para carga PLL 

Divlde-se a trequencia do osciladorlocalporN, gerando uma trequAnda. 
Se esta trequencia gerada tor malor que a trequrintia de referenda, entao, 
na salda do plno PD teremos um nlvel alto. 

Analogamente, se a trequencia gerada tor menor que a trequincla de 
referenda, teremos na salda do plno PD um nlvel baixo. 

Opino PD fica em alia imped&ncia se o valor da trequenda gerada toriguat 
ao valor da trequencia de referenda. __ 


AIN 


IFIN 


Transistor ampliticador Um , ransfe(or CMOS 6 usad0 para aUvar 0 Fmro Passa Baixa do PLL 



-a 


f 


ContadorIF 


A gama da trequencia de entrada 6 de 0.4 a 12MHz 
O sinal alimenta, diretamente, o contadorIF 
O resultado mais slgnlticativo do contador IF, MSB, aparece no pino de 
salda DO 

Existem 4 perlodos de medifao: 4,8, 32, 64ms 


□- 




i 
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SERVigOS DE PRIMEIRO MUNDO NO BRASIL 

CXA18970(10301) 

1. Diagrams em Blocos 


vcc 

Cl 

RFC 


AMS OUT 


AMS GAIN 


AGC INI 


AGC 0UT1 


D RECIN1 


DIREF 

<5 

D PBIN1 


NRSW 


D L 0UT1 


D TCI 



CXA18970(10301) 


e 

15 

< 

y— 

D 

§j 

CD 

£ 

< 

3! 

a 

CNJ 

CD 

§ 

3 

5 

5 

o 

O 

LA. 

Li. 

z 

2 

Z 

z 

LI. 

u_ 

o 

o 

Z 

a5 

CD 

CD 

CD 

CD 

CD 

CD 

CD 

CD 

CD 

CD 

a. 

a. 

0- 

a. 

a. 

a. 

a. 

Q- 

Q. 

Q. 

0. 

CL 

5! 

ZGT. 




f©: 

fS! 

fSI 









n 

— 


IREF 


- 

AGC 

JliSafflSi 

'! 

_ 

1 V 


REC 


REC 

EQ 


EQ 


P8EQ 

CTL 


RECEQ 

CTL 



GND 


IREF 


VG 


AGC TC 


AGC IN2 


AGC 0UT2 


D RECIN2 


REC MUTE 


D PBIN2 


MODE 


D L 0UT2 


DTC2 


13 

O 

CC 

Q 


i § 


o 

-1 

tr 


□ 

_i 

o 


3 

s 

£1 

m 

i§i 





O 

UJ 

< 

BEO 

§ 

o 

% 

o 

o 

ID 

s 

< 

o 

Q_ 

< 

o 

n 

o 

I 

o 



a 

cc 

o 

UJ 

cc 

C/5 

8: 

*— 

o 

UJ 

cc 

cc 

Q 


2. Fungao dos Pinos 



NOME 

VCC 


ESS 

^^j§2 


2 

RFC 

8,0V 

- 

- 

Pino de conexao do capacitor e resistor de filtro de ripple 
para gerar uma tensao de alimentagao DC estdvel 

3 

AMS OUT 

8,0V 

0 

- 

Pino de saida AMS. Pino para a conexao de um resistor e 
capacitor que determinam a constante de tempo de 
fornecimento e recuperagao de VCC. Sem sinal: nlvel 
alto, com sinal: nivel baixo. 

■H.'l 

AMS GAIN 

2,8V 

- 

- 

Pino de conexao do resistor que determina o nfvel para 
detecgao do sinal AMS. 


AGC INI/AGC IN2 

4,0V 

/ 

50K 

Pino de entrada do sinal AGC. A impedincia de entrada 
varia de 50Ka 10K. 0 AGC e aplicado quando um sinal 
de -30dB ou maior e aplicado no pi no AGC. (pi no 33 ce 
47pF // 300K) 

6/31 

AGC OUT1 /AGC OUT2 

4,0V 

o 

147 

Pino de saida do AGC. 

7/30 

D RECIN 1 / D RECIN 2 

4,0V 

/ 

40K 

Pino de entrada do Dolby redutor de ruido na gravagao. 

9/28 

D PBIN1 /D PBIN2 

4,0V 

/ 

40K 

Pino de entrada do Dolby redutor de ruido na reprodugao. 

8 

DIREF 

1,2V 

1 

- 

Pino para a conexao de um resistor de 18Kpara gerar 
uma referenda de corrente da segao de filtragem interna 
do Dolby NR. 

10 

NRSW 

2,5V(aberto) 

/ 

53K 

Chave ON/OFF do Dolby NR. Nfvel baixo: ON, Nivel 
medio: OFF, Nivel alto: 1,7 vezes a velocidade normal. 
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SERVIQOS DE PRIMEIRO MUNDO NO BRASIL 
LC83025E (IC207) 

1. Descrigao dos Pinos 

lac |> a c |o 

< Q U S 

^ n c\j — o »h ix « 

< < < < < «n * im 



LC83025E (IC207) 


2. Fungao dos Pinos 


PINO | NOME 



PINOS DE CONTROLE 

13 

OSC1 

1 

Pino de conexao do cristal oscilador. 

14 

OSC2 

O 

Pino de conexao do cristal oscilador. 

10 

FS384I 

1 

Entrada 384 Is ( Aplica um clock que 6 igual a OSC1/OSC2/2) 

11 

SELC/ 

1 

Chaveamento da fonte de clock para o audio (Nivel alto: fixa o pino FS384I como clock). 

18 

SAIF 

1 

Chaveamento do modo de entrada do audio digital. Nivel alto: pacote anterior. Nivel baixo: pacote 
posterior 

19 

SAOF 

1 

Chaveamento do modo de saida do audio digital. Nivel alto: 64 fs. Nivel baixo: 48 fs. 

17 

RES/ 

MM 

Reset. 

21 a 25 

TEST1 a TESTS 

i 

Pinos de teste. Devem estar aterrados durante operagao normal. 

20 

TEST6 

o 

Teste. Deve ser deixado em aberto durante operagao normal. 

48 

PO 

i 

Coeficiente de chaveamento do modo de transferencia. 

50/49 

P2/P1 

i 

Configuragao do mode de operagao inicial.(Este pino deve serlevado a nivel alto durante operagao 
normal.) 

51 

P3 

o 

Saida indicadora de sinal de microfone presente. Com MIC: Nivel baixo. Sem MIC:Nivel alto. 

52 

P4 

o 

Saida indicadora de sinal de musica presente. Com musica: Nivel baixo. Sem musica:Nivel alto. 
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ESQUEMA ELETRICO TUNER E-1000 


TUN 1 



^ Audio l 
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ESQUEMA ELiTRICO DISPLAY E-1000 






































































































PARA CN107 


25mV mo. J88mV mo. 
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o 
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_U_ 

TO 

TO 
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PINO 

1 

2 

ry 


« 

rr 
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TENSAO iV) 

0 

11.5 

11.5 

11.5 


0 

0 

0 



10 

11 

12 

13 

14 L 

-15-1 

16 

TENSAO IV> 

1V5 


J14 

o 


]ja 

V£ 

5 



1 

y 

3 ! 

y 

“7" 

TENSAO (VI 

_a_i 

_Q_ 

A. 

0 

_JL 

PINO 





10 

TENSAO (VI 

1L6 

_2_ 

_2_ 

n 



REC (AUDIO R) 

PLAY (AUDIO L) 
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PCI963-A 


^ SURROUND 
SUBWOOFER 
cj> AUDIO FRONTAL (L) 
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ESQUEMA ELETRICO PRINCIPAL E - 


R594 


BC327/25 


R640 


R650 


1H14 
NF14 
M4 

IN13 

NF13 

H3 

IH12 

NF 12 

M2 

•Nil 

NF11 

f 11 

Cref 

CND 
♦Vcc 
-Vcc 
-Vcc 
-Vcc 
(21 
NF 21 
IN21 
1 22 
NF22 
W22 
(23 
NF23 
IN23 
(24 
NF24 
IN24 


lOOnF 


Vdd(45v) 
* Vcc 
GND 
-Vcc 
-Vcc 
-Vcc 
-Vcc 
-Vcc 


IC511 

U62402GP 


GNO 

Aoul2 

NC 

GND 

VC2 

DAC20UT 

_^>NC 


































































































CP530 


150nT 


1 Mi 

NF14 

f 14 

IH13 

Nf 13 

M3 

iN12 

*F12 

M2 

IN11 
NF11 
Ml 
Cref 
CNO 
♦ Vcc 
-Vce 
-Vce 
-Vcc 
>21 
NT21 
IN21 
>22 
NF 22 
IN22 
>23 
Nf 23 
•N23 
>24 
NF 24 
IN24 


X-BASS 


lOOnF 


•C511 

M62402CP 


CNO 

Aoul2 


CP552 


R623 


4 70nf 


CP521 


CC508 

150pr 


CE529 


CP538 


PCI963-C 


10nF/400V 


10nF/400V 


T0-610/MH 


PCI963-B 


—1 h- 

—1 h— 

lOOnF 

56oF 






i 

1 1 


22rF 
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MICRO CONTROLLER 


EEPROM 


PCI961A 








































































T?02 
2 SB 10'S 


SW4C 


SW5C 


SW1C 


CN104 




CNI04 


q> FOCO 

■f Audio l 

c[> TRACKING 

4 hf 

DATA/CD 
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